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定常運転用エンジンベンチを
過渡モード用ベンチに進化させる

ハイブリッド ダイナモメータ システムです。
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ハイブリッド　ダイナモメータ　システムで 
過渡モード排出ガス試験が安価に実現できます。 
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小野測器の予測制御機能を持ったHU-1000エンジン過渡モード制御装置は、1989年 
発売以来延べ　500台以上のご愛顧を受け、更に技術的進化を遂げ、今回ハイブリッド 
ダイナモメータ　システムが誕生しました。 
ハイブリッド　ダイナモメータ　システムは、渦電流式ダイナモメータにACモータを接続し
た機械装置とACモータ用インバータ盤、及び過渡モード制御盤で構成されます。 
ACモータは運転モードの駆動領域のみを分担するため、渦電流式ダイナモメータの吸収容
量に対して小さな駆動容量で対応でき、エンジンの過渡モード試験装置が安価に構築でき
ます。 

定常運転用エンジン試験装置に付加することにより、エンジン排出ガス規制モード運転や車両モード等の
過渡モード運転が可能となります。 

■既設装置の機能向上に最適 

ハイブリッド　ダイナモメータ方式により、ＡＣダイナモメータと比較して、安価で省スペースなシステム構築が
図れます。 

■過渡モード排出ガス試験装置を安価に構築 

小野測器独自開発の高速アクセル　アクチュエータ、及び予測制御機能により、過渡モード運転に対して
高速で滑らかなアクセル挙動と動力計動作が可能です。それにより高い制御精度、高い再現性の良質な
運転が実現できます。 

■独自の過渡モード対応制御技術 

特 長特 長

HBDY（ハイブリッド　ダイナモメータ） 

過渡モード制御盤 
既設 or 新設 
計測制御装置例 



ハイブリッド　ダイナモメータ　システムで 
過渡モード排出ガス試験が安価に実現できます。 

排出ガス過渡モード運転データ例排出ガス過渡モード運転データ例

過渡運転制御評価表（本装置によるFTP、HDDモード運転評価例）過渡運転制御評価表（本装置によるFTP、HDDモード運転評価例）

■HBDY（ハイブリッド　ダイナモメータ）での運転例 

■ACダイナモメータでの運転例 

■渦電流式ダイナモメータでの運転例 

回帰分析結果 
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回転速度運転値 
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: ハイブリッド　ダイナモメータ　システム : 既設or新設の装置 : お客様ご用意の装置 
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定常運転時 
制御指令 

計測 
操作盤 

過渡 
モード 
制御盤 

・運転パターン設定機能 
・ACモータ制御機能 
・渦電流式ダイナモ制御機能 
・アクチュエータ制御機能 
・制御結果評価機能 

渦電流式ダイナモメータに直結、またはギアボッ 

クスを介してACモータと接続した構成により、 

ACダイナモメータと同等性能のシステムが構築 

できます。（HBDY：ハイブリッド　ダイナモメータ） 
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システム構成図システム構成図

HBDY機械構成図HBDY機械構成図
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