
記載事項は変更になる場合がありますので、ご注文の際はご確認ください。

電動車の走行性能評価

製品構成

電動車の走行性能評価に不可欠なモーター回転速度、加減速Gなどを測る、多彩な計測器をラインアップ。検
出器の選定から、計測、収録データの解析まで一括したアプリケーションをご提供します。

試験結果イメージ

 型名  品名

 LC-8300A

 LC-0092

 LC-0836

 LC-0827/0831

 LC-0866

 CT-6700

または HT-6200  

OM-1500

 OS-5100

 GPS速度計

 慣性計測ユニット(IMU)

 IMUデータ出力機能

 本体加速試験機能/加減速試験ソフト 

 汎用入出力ケーブル

 デジタル回転計

 モーター/エンジン回転検出器

 O-Soluionプラットフォーム

■ BEV a
■ BEV b

前後加速度

水平速度

モーター
回転速度

急加速試験（0→90 km/h）

HT-6200 LC-8300A LC-0092

CT-6700

OM-1500

モーターケースに取り付けるだけ

 モーター/エンジン回転検出器 OM-1500は、モーターケースの外壁に取り付けるだけで計測可能
 オプションで加速度、角速度の計測も可能

計測・解析ソフトウェアO-Solutionで可視化、解析

概要

LC-0827 本体加速試験機能の出力データ

Velocity Distance Time ΔTime ACC
km/h m s s m/s^2

0.5 0 0 --- ---
10 0.57 0.41 0.41 6.44
20 2.36 0.84 0.43 6.46
30 5.35 1.27 0.43 6.46
40 9.63 1.72 0.45 6.17
50 15.13 2.16 0.44 6.31
60 22.15 2.62 0.46 6.04
70 30.82 3.10 0.48 5.79
80 41.65 3.61 0.51 5.45
90 55.58 4.20 0.59 4.71

お客様相談室フリーダイヤル 0120-388841 受付時間：9：00～12：00/13：00～18：00（土・日・祝日を除く）

onosokki


8300A仕様

						測定精度		水平速度		測定範囲		0.1～500.0 km/h

										精度		士0.1 km/h以内（水平速度30 km/h以上、衛星7個以上時）

								水平距離		精度		±0.1%（内蔵IMU, 外付けIMU使用時）
±0.05%（外付け高精度IMU使用時）
（直進距離300 m、水平速度30 km/h以上、衛星7個以上時）

						試験機能		本体試験機能				ノーマル測定、区間測定試験
加速試験（発進、追越）＊、制動試験(MFDD、ABS)＊、フェードリカバリ試験＊、惰行試験＊ シケン ハッシン セイドウ シケン ダコウ

								PC試験機能 シケン				基本機能（本体への設定、PC内計測値表示、Oscopeへの転送機能、他）
加減速試験ソフト＊、燃費試験ソフト＊、軌道表示ソフト＊

						一般仕様		電源 デンゲン				DC9～28 V（非アイソレーション）、AC 100 ～ 240 V（AC アダプタ＊使用）

								電力 デンリョク				最大14VA(DC電源入力、付属周辺機器接続時)

								使用/保存温度		本体 ホンタイ		0～+50 ℃ / -10 ～+60 ℃(湿度20～80 ％RH、結露なきこと)

										アンテナ		0～+50 ℃ / -40 ～+85 ℃(湿度20～80 ％RH、結露なきこと)

								保護等級 ホゴトウキュウ		アンテナ		IP67

										外付けIMU＊ ソトヅ		IP43

								外形/質量		本体 ホンタイ		約170 × 120 × 41 mm（突起部含まず）/ 約0.75 kg ヤク ヤク











PC動作環境について
CPU: lntel Core™2 Duo / 2 GHz以上、0S: Windows® 10/7［32/64 bit］、メモリー: 512 MB以上、HDD: 80 GB以上、ディスプレイ: XGA（1024×768）以上、USB: USB2.0（High Speed）1ポート以上 


＊オプション



8300A仕様 (2)



						LC-8300A　GPS速度計 ソクドケイ

						測定精度		 水平速度		 測定範囲		 0.1 ～ 500.0 km/h

										 精度		 士0.1 km/h以内 （水平速度30 km/h以上、衛星7個以上時）

								 水平距離		 精度		 内蔵IMU、または外付けIMU使用時:　±0.1 %
 外付け高精度IMU使用時: ±0.05 %
 （直進距離300 m、水平速度30 km/h以上、衛星7個以上時）

						試験機能		 本体試験機能				 ノーマル測定、区間測定試験
 加速試験（発進、追越）＊、制動試験(MFDD、ABS)＊、惰行試験＊ シケン ハッシン セイドウ ダコウ

								 PC試験機能 シケン				 基本機能（本体への設定、PC内計測値表示 他）
 加減速試験ソフト＊、燃費試験ソフト＊、軌道表示ソフト＊

						一般仕様		 電源 デンゲン				 DC9 ～ 28 V （非アイソレーション）
 AC 100 ～ 240 V （ACアダプタ＊使用）

								 電力 デンリョク				 最大14 W (DC電源入力、付属周辺機器接続時)

								 使用/保存温度		 本体 ホンタイ		 0 ～ 50 ℃ / -10 ～ 60 ℃ (湿度20～80 ％RH、結露なきこと)						トラッキング解析機能（OS-0523)※9

										 アンテナ		 -40 ～ 85 ℃ / -40 ～ 85 ℃						共通スペック

								 保護等級 ホゴトウキュウ		 アンテナ		 IP67						トラッキング方法		回転、定時間

										 外付けIMU＊ ソトヅ		 IP43						回転速度範囲		60〜192, 000 r/min

								 外形/質量		 本体 ホンタイ		 約170 × 120 × 40 mm （突起部含まず） / 約750 g ヤク ヤク						回転スロープ		UP　　　　　　　DOWN		下限→上限

																						上限→下限

																		表示トラッキング		24本

																		線図本数		・演算時に24本まで登録

																		トラッキング		三次元アレイ表示

																		三次元表示		(モノクロ／カラー）

																				カラーマップ表示

																		その他機能		任意単位設定（横軸）

																		ＦＦＴトラッキング(OS-0522&OS-0523)

																		データ種類		パワースペクトル、フーリエスペクトル、クロススペクトル

																		サンプリング点数		512点（200ライン）～

																		（スペクトルライン数）		32768点（12800ライン）

																		最大分析次数		1600次（6. 25､12. 5､25､50､100､200､400, 800, 1600）

																		最大ブロック数		2, 000

																		その他機能		マルチ解析対応（定幅と定比同時解析）

																				キャンベル線図

																				オフセットトラッキング

																				ファイル平均機能

																				リスタート機能

																				モード円

																		オクターブトラッキング(OS-0523&OS-0524)

																		データ種類		1/1オクターブ、1/3 オクターブ、1/6 オクターブ、1/12オクターブ、1/24オクターブ

																		最大ブロック数		4, 000



＊オプション



事例



				型名		品名

				LC-8300A		GPS速度計

				LC-0092		慣性計測ユニット(IMU)

				LC-0836		IMUデータ出力機能

				LC-0827/0831		本体加速試験機能/加減速試験ソフト

				LC-0866		汎用入出力ケーブル ハンヨウ

				CT-6700
　または HT-6200		デジタル回転計

				OM-1500		モーター回転検出器

				OS-5100		O-Soluionプラットフォーム







PC環境

				PC動作環境について

				CPU		lntel Core™2 Duo / 2 GHz以上

				OS		Windows® 10/7（32/64 bit）

				メモリ		512 MB以上

				HDD		80 GB以上

				ディスプレイ		XGA（1024×768）以上

				USB		USB2.0（High Speed）1ポート以上 





				PC動作環境について								PC動作環境				PC動作環境

				CPU		lntel Core™2 Duo / 2 GHz以上						CPU:　lntel Core™2 Duo / 2 GHz以上				CPU: lntel Core™2 Duo / 2 GHz以上

				OS		Windows® 10/7（32/64 bit）						OS:　Windows® 10/7（32/64 bit）				OS: Windows® 10/7（32/64 bit）

				メモリ		512 MB以上						メモリ:　512 MB以上				メモリ: 512 MB以上

				HDD		80 GB以上						HDD:　80 GB以上				HDD: 80 GB以上

				ディスプレイ		XGA（1024×768）以上						ディスプレイ：　XGA（1024×768）以上				ディスプレイ: XGA（1024×768）以上

				USB		USB2.0（High Speed）1ポート以上 						USB：　USB2.0（High Speed）1ポート以上 				USB: USB2.0（High Speed）1ポート以上 

				PC動作環境について

				CPU:　lntel Core™2 Duo / 2 GHz以上

				OS:　Windows® 10/7（32/64 bit）

				メモリ:　512 MB以上

				HDD:　80 GB以上

				ディスプレイ：　XGA（1024×768）以上

				USB：　USB2.0（High Speed）1ポート以上 





ISO

														共通スペック

				校正手法の
区分の呼称		種類		校正範囲		拡張不確かさ*1 カクチョウ フタシ

				速さ測定器等		車速計		   15 km/h*2		0.05 km/h

								   40 km/h		0.04 km/h

								   80 km/h*2		0.05 km/h

								120 km/h*2		0.06 km/h



														*1 信頼の水準約95％ シンライ スイジュン ヤク

														*2 オプション
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